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kde r je polomer kruznice krivosti. PretoZe normalové zrychlenie smeruje do
okamzitého stredu krivosti ¢iary pohybu, vold sa aj zrychlenim dostredivijm.
Vektor zrychlenia pri pohybu bodu mézeme teda pisaf aj takto:

dv p2
. A *)

Velkost tangencidlneho zrychlenia, a, = % moéze byt kladna aj zdporna.

2
Absolitna hodnota dostredivého zrychlenia je 7)7 Na obr. 1.10 je znazorneny
rozklad zrychlenia na zlozku tangencidlnu a do-

strediva pre pripad, ze je qufi > 0.

1.6. Urcenie polohy a pohybu tuhého telesa. Ked
je tuhé teleso upevnené tak, zZe jeden jeho bod, na-
priklad bed 4, nemoéze zmenit svoju polohu vzhla-
dom na nejaké iné teleso, ostatné body telesa mozu
sa eSte pohybovat po povrchoch guli s polomermi
rovnajucimi sa ich vzdialenostiam od nehybného
bodu 4. Ked sa dva body tuhého telesa, napriklad Obr. 1.10
body 4 a B, nemdzu pohybovat, teleso sa moze
efte otacat okolo priamky uréenej bodmi 4 a B. Ked sa vsak tri body
tukého telesa nemdézu pcohybovat, napriklad bedy 4 a B a okrem nich
ani bcd C, ktory nelezi na priamke uréenej bodmi 4 a B, teleso sa uz vobec
nemoéze pohybovat.

Poloha tuhého telesa vzhladom na nejaké iné teleso je teda dplne urcend polo-
hami troch jeho btodov, ktoré melezia v jednej priamke.
~ Nech stradnice troch takychto bedov, vztahujice sa na stiradnicovy systém
viazany na nejaké iné teleso sa z;, %, z; (1 = 1, 2, 3). Je to spolu 9 &isel-
nych udajov. Vetky tieto stradnice nie st vSak Iubovolne volitelné, lebo
v dosledku tuhosti telesa vzajomné vzdialenosti bodov 4, B a C, dy, = AB,
By = AC a dys = BC st konstantné, takze siradnice z;, Yi, 2; splnuja vztahy:

B=@—z) 2+ Ys—y) + (a—2
dis = (@3 — 2,)® + (y3— 11)° (=
dis = (03— 25)* + (ys— 9.)° + (23— 25)?

V istych hraniciach Iubovolne mézeme preto zvolit len Sest sturadnic, napriklad
vietky tri suradnice bodu 4, dve stiradnice bodu B a jednu stiradnicu bodu C.
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Polohu tplne volného tuhého telesa uréuje Sest vhodne vybranych siradnic
troch jeho bodov, ktoré nelezia v jednej priamke. Hovorime tiez, %e #plne
volné tuhé teleso ma Sest stupnov volnosti svojho pohybu.

Pri telese upevnenom v jednom bode, napriklad v bode 4, stiradnice tohto
bodu sd uz pevne stanovené, takze v istych hraniciach Iubovolne mozno zvolif
uZ len tri dalsie suradnice, napriklad dve siradnice bodu B a jednu stradnicu
bodu C, ktory nelezi na priamke uréenej bodmi 4 a B.

Polohu tuhého telesa v jednom bode upevneného uréuju tri vhodne zvolené
suradnice dvoch jeho dalsich bodov, ktoré spolu s nehybnym bodom telesa
neleZia na jednej priamke. V jednom bode upevnené tuhé teleso md tri stupne
volnosti svojho pohybu.

Ked dva body tuhého telesa si nehybné, teleso sa moéZe len otadat okolo
priamky nimi uréenej, ktora sa nazyva osou mozného otéddania, a mozno
zvolit polohu uZ len jedného bodu telesa, ktory nelezi na osi. Z troch sdradnic
tohto bodu IubovoIne mozno v8ak zvolit len jednu, lebo ostavajice dve si uz
uréené jeho vzdialenostami od dvoch bodov osi.

Polohu tuhého telesa uloZeného na osi tplne uréuje jedna stradnica jedného
jeho bodu, ktory nelezi na osi mozného otadania. Na osi uloZené tuhé teleso ma
jeden stupef volnosti svojho pohybu.

Pohyb tuhého telesa v jednotlivych prave opisanych pripadoch mozno
vyjadrit uréenim zavislosti voliteInych siradnic jeho bodov od &asu. V nasle-
dujtcich élankoch vSak uvidime, Ze polohu a pohyb tuhého telesa moizno
vyjadrit aj inaksie a vyhodnejsie.

1.7. Otacanie sa tuhého telesa okolo pevnej priamky. Pri otddani sa tuhého
telesa okolo nehybnej priamky jednotlivé body telesa sa pohybuji po kruzni-
ciach v rovinach na tuto priamku (os otédania)
kolmych. Ich stredy st na osi otddania. Kolmice
D spustené z jednotlivych bodov takto sa pohybu-
juceho telesa na os otadania v tomze ¢asovom
intervale sa pootodia o rovnaky uhol. Otadanie
sa tuhého telesa okolo pevnej priamky tplne
uréuje zavislost tohto uhla od dasu, meraného
kladne vo zvolenom zmysle, ¢o je v zhode
s poznatkom ziskanym v predoslom ¢&lanku, Ze
teleso uloZené na osi mé len jeden stuperi vol-
nosti svojho pohybu.
Spolo¢ny vektor uhlovej rychlosti stddania
sa kolmic spustenych z jednotlivych bodov tu-
Obr. 1.11 hého telesa na os jeho otadania sa vold uhlové




