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Ked vsak obrazové ohniskové rovina prvého zariadenia splyva s predme-
tovou ohniskovou rovinou druhého zariadenia, opticky interval ststavy
A = 0, ohniskové vzdialenosti ststavy ako celku sii nekonecne velké a Newto-
nove zobrazovacie rovnice stistavy s 1 ncupotrebitelné. Takymito tzv. telesko-
pickymi sustavami st dalekohlady. Poloha obrazu méze sa pri teleskopickych
stistavach poéitat s vyhodou podla rovnic (1) a (2):
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11.8. Hruba ¥o¥ovka. Sofovkou sa nazjva homogénne a izotropné prie-
hladné hmotné prostredie, ohrani¢ené dvoma gulovymi plochami alebo gulo-
vou plochou a rovinou. Majme na mysli SoSovku ohrani¢enti dvoma gulovymi
plochami s polomermi 7, a r,, tvaru podla obr. 11.11. Ked absolitny index
lemu materialu SoSovky je N a SoSovka je obklopend prostredim s abs. indexom
lomu N,, podla vzorcov (4) a (3) ¢l. 11.5 ohniskové vzdialenosti vztahujice
sa na obidve SoSovku ohraniéujice
lamavé gulové plochy su:
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kde n = ~,‘\— je relativny index lomu prostredia SoSovky vzhladom na jej
iV o

okolie.

Podla obr. 11.11 pre opticky interval obidvoch ldmavych ploch Sosovky
plati vztah d = f; + 4 + f, teda 4 = d — f; — f.. Podla vzorca (7) ¢l. 11.7
predmetové ohniskové vzdialenost sosovky je preto
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Zo vzorca (11.7.8) vyplyva pre obrazovi ohniskovi vzdialenost SoSovky hod-
nota f’, rovnajica sa ohniskovej vzdialenosti predmetovej; f' = f. Obrazova
ohniskové vzdialenost Sosovky rovna sa vSak jej ohniskovej vzdialenosti pred-
metovej, len ked po obidvoch strandch SoSovky je to isté prostredie. Indé
ohniskové vzdialenosti f a f’ st rozne.

Vzdialenost ohniskovej roviny predmetovej od prislusného vrcholu je fi + e,
ohniskovej roviny obrazovej f; + e’. Vzdialenosti kladnych hlavnych rovin
od vrcholov Sosovky si 4 a &/,
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Pretoze, podla vzorca (7) ¢l. 11.7, 4 = —fflffz , je tiez
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Pri soSovkéach je vSak zvykom oznacovat polomer vypuklej gulovej plochy
kladne a polomer dutej gulovej plochy zédporne. Pri tomto spésobe oznaco-
vania polomerov krivosti gulovych pléch Sofovky vo vsetkych predchddzaju-
cich vzorcoch namiesto r, musime pisat —r,. Ohniskové vzdialenosti Sosovky
st potom
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a polohu ohniskovych rovin uréuja vzorce:
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Optickd mohutnost SoSovky je definované ako prevritend hodnota jej ohnis-
kovej vzdialenosti a vyjadruje sa obydajne v reciproénych metroch, dioptridch.
Inymi slovami: podet dioptrii SoSovky je reciproénd hodnota ohniskovej
vzdialenosti So8ovky, vyjadrenej v metroch.

So¥ovka je tiplne uréend polomermi krivosti svojich gulovych ploch 7, a r,,
relativnym indexom lomu svojho prostredia » a hribkou d. Zobrazovanie
sofovkou je na druhej strane tiplne uréené polohou kladnych hlavnych rovin
a ohniskovou vzdialenosfou. Tieto st pomocou veli¢in predoslych dané vzorcom
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a vzorocami (7), (8).

Ked je po obidvoch strandch SoSovky to isté optické prostredie, predmetové
a obrazové ohniskové vzdialenosti SoSovky st hodnoty rovnaké a uzlové body
SoSovky splyvaju s jej bodmi hlavnymi a naopak.

Ked je hribka SoSovky vzhladom na jej polomery krivosti mald, mdéZeme
ju zanedbat. Pre SoSovku nekoneéne tenki plati:
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kde p = —:1— + r—lz je tzv. vypuklost $odovky. Okrem toho A = A’ = 0.

11.9. Sustava dvoch ¥oSoviek. Zobrazoyanie pomocou dvoch centrovanych
SoSoviek (so spoloénou optickou osou) pri danych vlastnostiach obidvoch
SoSoviek zavisi eSte od ich optického intervalu 4, vzdialenosti predmetovej
ohniskovej roviny druhej SoSovky od obrazovej ohniskovej roviny prvej So-
Sovky. Ked ohniskové vzdialenosti SoSoviek si f; a f,, vysledné ohniskové
vzdialenosti si Lt
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teda i pri nemennych ohniskovych vzdialenostiach vyslednd sistava moéze
byt, podla znamienka optického intervalu, kolektivna i disperzivna.

Prechod medzi obidvoma moZnostami tvori sistava s nulovym optickym
intervalom — stistava teleskopickd (dalekohlady), pri ktorej obrazova ohnis-
kové rovina 1. &asti siistavy splyva s predmetovou rovinou 2. asti sustavy.
Ohniskova vzdialenost takejto sistavy podla vzorcov (11.7.7) a (11.7.8) je
nekoneéns a obidve ohniskové roviny podla vzorcov (11.7.3) a (11.7.4) su tiez
v nekoneé¢ne.




