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Optickd mohutnost SoSovky je definované ako prevritend hodnota jej ohnis-
kovej vzdialenosti a vyjadruje sa obydajne v reciproénych metroch, dioptridch.
Inymi slovami: podet dioptrii SoSovky je reciproénd hodnota ohniskovej
vzdialenosti So8ovky, vyjadrenej v metroch.

So¥ovka je tiplne uréend polomermi krivosti svojich gulovych ploch 7, a r,,
relativnym indexom lomu svojho prostredia » a hribkou d. Zobrazovanie
sofovkou je na druhej strane tiplne uréené polohou kladnych hlavnych rovin
a ohniskovou vzdialenosfou. Tieto st pomocou veli¢in predoslych dané vzorcom
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a vzorocami (7), (8).

Ked je po obidvoch strandch SoSovky to isté optické prostredie, predmetové
a obrazové ohniskové vzdialenosti SoSovky st hodnoty rovnaké a uzlové body
SoSovky splyvaju s jej bodmi hlavnymi a naopak.

Ked je hribka SoSovky vzhladom na jej polomery krivosti mald, mdéZeme
ju zanedbat. Pre SoSovku nekoneéne tenki plati:
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kde p = —:1— + r—lz je tzv. vypuklost $odovky. Okrem toho A = A’ = 0.

11.9. Sustava dvoch ¥oSoviek. Zobrazoyanie pomocou dvoch centrovanych
SoSoviek (so spoloénou optickou osou) pri danych vlastnostiach obidvoch
SoSoviek zavisi eSte od ich optického intervalu 4, vzdialenosti predmetovej
ohniskovej roviny druhej SoSovky od obrazovej ohniskovej roviny prvej So-
Sovky. Ked ohniskové vzdialenosti SoSoviek si f; a f,, vysledné ohniskové
vzdialenosti si Lt
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teda i pri nemennych ohniskovych vzdialenostiach vyslednd sistava moéze
byt, podla znamienka optického intervalu, kolektivna i disperzivna.

Prechod medzi obidvoma moZnostami tvori sistava s nulovym optickym
intervalom — stistava teleskopickd (dalekohlady), pri ktorej obrazova ohnis-
kové rovina 1. &asti siistavy splyva s predmetovou rovinou 2. asti sustavy.
Ohniskova vzdialenost takejto sistavy podla vzorcov (11.7.7) a (11.7.8) je
nekoneéns a obidve ohniskové roviny podla vzorcov (11.7.3) a (11.7.4) su tiez
v nekoneé¢ne.
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Pri teleskopickej sistave SoSoviek ubeZnd rovina obrazového priestoru je
priradend tibeznej rovine predmetového priestoru; zvizok rovnobe#nych liéov
do sistavy vstupujucich vystupuje z nej opat ako zvizok li¢ov rovnobeznych.
Pretoze Newtonove zobrazovacie rovnice su pri sistave teleskopickej ne-
pouzitelné, pri tejto sustave sa poloha predmetu urduje s vyhodou jeho

vzdialenostou z; od predmetovej
ohniskove] roviny 1. dasti si-
fs stavy; poloha obrazu vzdiale-
nostou 2; od obrazovej ohni-
skovej roviny 2. &asti ststavy.
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1 « Podla vzorcov (11.7.9) a (11.7.10)
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Aj z tychto vzorcov vyplyva, Ze
ubezZnej rovine priestoru predme-
tového zodpoved4 pri sistave te-
leskopickej opiat dbeind rovina priestoru obrazového. Vseobecne kolinearne
priradenie priestorov — obrazového a priestorového — prechddza pri siustave
teleskopickej v afinitu.

Ked lide vstupujtice do teleskopickej ststavy zvieraji s jej optickou osou
uhol « a lii¢e z nej vystupujice uhol «', podla obr. 11.12 st splnené vzfahy:

Obr.11.12.
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Je tym vicsie, ¢im je vicSia ohniskové vzdialenost 1. ¢asti sistavy (objektivu)
a ¢im je mensia ohniskova vzdialenost 2. éasti (okuldru).

Vo vseobecnosti ohniskova vzdialenost centrovanej stistavy dvoch Sosoviek
s ohniskovymi vzdialenostami f; a f, je uréend vzorcom (1). Ked st SoSovky
dost tenké, ich ohniskové vzdialenosti mézeme poéitat podla priblizne platného
vzorca (11.8.10). Hlavné kladné body sosoviek kladieme v tom pripade do
ich stredov (medzi ich vrcholy), ktoré si od seba vo vSeobecnom pripade
v uréitej vzdialenosti d. Opticky interval obidvoch Sofoviek je potom 4 =
= d — fi — f2. Preto ohniskové vzdialenosti sistavy siu
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a optickd mohutnost je
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Ked sa dve tenké sosovky dotykaju (d = 0), optickd mohutnost sistavy
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rovna sa algebraickému saétu optickych mohutnosti obidvoch Sosoviek.

11.10. Zohrazovacie chyby SoSoviek. PretoZe poloha ohniskovych a hlavnych
rovin, a teda aj ich vzajomna vzdialenost, vzdialenost ohniskova, st zavislé
od indexu lomu svetla, ohniskové a hlavné roviny SoSoviek pre rdézne farby
nesplyvaji a pre rozne farby sa navzidjom nerovnaji ani ohniskové vzdiale-
nosti. Pri zobrazovani mnohofarebnym svetlom napriklad bielym, netvori sa
preto jedinou So8ovkou bodovy obraz ani pri zobrazovani v Gaussovom nitko-
vom priestore. Tdto chyba SoSoviek (pri zrkadlach nie je) vola sa chromatickd.

Pri zobrazovani bodov na osi pristroja pomocou Sirokého zvizku lacov,
ktoré teda vybodujui z Gaussovho nitkového priestoru, vznika chyba sférickd
(gulova). Pri zobrazovani bodov leziacich mimo opticki os vznikéd astigma-
tizmus. Ked dlzkové zvidsenie tisetky na optickd os kolmé je zavislé od jej
diiky, vznik4 skreslenie obrazu (poduskové alebo sudové obr. 11.13). Ked obraz
roviny na opticki os kolmej je zakrivend plocha, vznikd klenutie obrazu.
Vsetky tieto posledné chyby v znaénej miere spolu sivisia.
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Obr. 11.13.

A. Chromatickd chyba. Disperzia skla (alebo inej priehladnej latky) pre
Frauenhoferove &iary F a C je dand rozdielom prislusnych indexov lomu,
u = Np — N¢. Optickd mohutnost tenkej SoSovky je dand vzorcom D =
= —;T = (n—1)p, kde p je vypuklost SoSovky. Ked dve tenké SoSovky

prilozime k sebe na dotyk, vznikne kombindcia, ktord — podla vzorca



