. Kvader s hmotnostou m potrebujeme zdvihnit do vysky h nad jeho pociatoéna polo-
hu. MoZeme tak urobit bud priamym zdvihnutim (Obr. I), alebo jeho vytiahnutim
po naklonenej rovine (Obr. II). (a) Aka pracu W(«) vykoname, ak ho dostaneme do
vySky h po rovine naklonenej pod uhlom «, ak koeficient kinetického trenia medzi

kvadrom a rovinou je pu? (b) Aky bude potrebny vykon v pripade tahania po na- -

klonenej rovine P(«), ak velkost rychlosti pri prenasani telesa v je pre lubovolny
uhol « konstantna? (c) Nadrtnite graf zéavislosti potrebného vykonu P(a) od uhla
naklonenia roviny «. (d) Po aky uhol naklonenia roviny a,,q, bude vykon potrebny
na dopravenie telesa do vysky h po naklonenej rovine mensi nez vykon potrebny k
priamemu zdvihnutiu kvadra?

. Teleso je pevne zlepené z dvoch hranolov s hmotnostami m; a ms a rozmermi
vyznacenymi na obrazku. (a) Vyjadrite v zlozkach taziskd jednotlivych hranolov a
najdite polohovy vektor taziska zloZeného telesa vzhladom na vyznaceny bod O a osi
x,y (vodorovny a vertikalny smer). (b) Ak& musi byt hmotnost mgy aby teleso stabilne
stalo v zakresnenej polohe v homogénnom gravita¢nom poli? Zakreslite vSetky sily
posobiace na zloZzené teleso (uvazujte ako jedno i.t.t).

. Mechanizmus na obrézku sa sklada z dvoch rovnakych kladiek s polmerom r a mo-
mentom zortvacnosti I, a dvoch kvadrov s hmotnostami m a 2m. Kontakt medzi
kvadrami a naklonenou rovinou je charakterizovany koeficientom kinetického trenia
px. Hmotnost lana moZeme zanedbat. (a) Zakreslite vSetky sily podsobiace na jed-
notlivé idealne tuhé telesa. (b) Najdite zrychlenie kvadra s hmotnostou m. (c) Aké je
horné ohrani¢enie hodnoty koeficientu kinetického trenia aby sa stustava pohybovala?
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