skladé z dvoch posuvnych kvadrov s hmotnostou m, prepojenych pruZinou s tu-
hostou k a dlzkou v uvolnenom stave ly. Kvadre su prepojené aj pomocou dvoch
identickych ramien s dlzkou /,, hmotnostou m, a momentom zotrvacnosti okolo osi
prechadzajicou taziskom ramena a kolmou na rovinu papiera I;:. Tazisko ramien sa P
nachadza v polovici ich dlzky.

1. Po vertikalnej tyc¢i sa moze pohybovat mechanizmus na obrazku. Mechanizmus sa ‘
X

(1) Najdite vyjadrenie vektorov rychlosti tazisk ramien pomocou siradnic y a ¢ vzhladom na vybrany pev-
ny bod leziaci na ty¢i, v ktorom je y = 0. (2) Najdite Lagrangeovu funkciu systému vyjadreni pomocou
geometrickych stupiiov volnosti y a ¢. (3) Vyjadrite Lagrangeovu pohybovii rovnicu, ktora ziskame deri-
vovanim podla ¢.

2. Auticko s hmotnostou m sa rozbieha a nasledne zabrzdi na ceste so stipanim
danym uhlom ¢. Motor ma pritom posobit takou silou F(t), aby dlzka drahy, W
ktora prejde zavisela od Casu nasledovnym sposobom: TN

F(1)

S(t) _ %at27 0 < t < T/2
T\ siptuipt—T/2) - a(t—T/2)% T/2<t<T,

kde 510 = (1/2)a(T/2)? a vy )5 = aT'/2.

(1) Ak& musi byt velkost zrychlenia a, aby za predpisany ¢as T preslo auticko drahu sp? (2) Najdite
Lagrangeovu funkciu a Lagrangeovu rovnicu pre auticko, ak za stupen volnosti vezmeme prejdent drahu
s. (3) Aka musi byt ¢asova zavislost sily motora F'(t), ktora hybe s autickom, ak pri pohybe posobi trecia
sila s velkostou F' = A + Buv(t)?. Akt pracu v ¢ase od t = 0 do t = T vykona motor?
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